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PrOfungsantrag gem. § 44 PatG ist gestelit 

(g) Verfahren und Einrichtung zur Handhabung von Transportuntersatzen 

<§) Auf einer Hubplattform (6) einer Transfereinrichtung (1) 
sind zwei Teleskoparme (7) artgeordnet, welche zu- bzw. 
voneinander urn einen Betrag dx verschiebbar sind. Die an 
den auGeren Schienen (9) jedes Teleskoparmes (7) angeord- 
neten Mitnehmer (10) greifen dabei in die Palette (4) ein. Die 
Paletten (4) kdnnen somit auf Auflageschienen (12) des 
Regals (3) in eine erste oder bis in eine zweite Regalreihe 
verschoben werden. 
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Beschreibung 
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Die Erfindung betrifft ein Verfahren zur Handhabung 
von Transportuntersatzen wie es im Oberbegriff von 
Anspruch 1 gekennzeichnet ist und eine zur Durchfuh- 5 
rung des Verfahrens erforderliche Einrichtung gemaB 
dem Oberbegriff von Anspruch 4, 

Die bekannten Einrichtungen (z. B. CH-PS41 64 62) 
zur Handhabung bzw. Einordnung und Entnehmen von 
Transportuntersatzen wie z. B. Paletten in Regallagern jo 
weisen Transfereinrichtungen wie z. B. Regalbedienge- 
rate bzw. Stapelwagen auf, welche mit Hubplattformen 
bzw. Plattformen mit Teleskoparmen versehen sind, 
mittels welchen jeweils eine Palette angehoben, in das 
Regal eingefahren und dann auf dem Regal abgesetzt 15 
wird. 

Da hierdurch beidseits des Regal bediengerates je- 
weils nur eine Regalreihe mit Paletten beschickt werden 
kann, ergibt das eine schlechte raurnliche Ausnutzung 
des Lagers. 20 

Durch entsprechend lange Teleskoparme besteht 
zwar die Moglichkeit, eine zweite Regalreihe mit Palet- 
ten zu beschicken, doch fur groBere Lasten mussen die 
Teleskoparme entsprechend stabil ausgebildeten wer- 
den, was zusatzlich zur Absetz- bzw. Abhebebewegung 25 
eine groBere Regalhohe erfordert Eine gute Raumaus- 
niitzung ist auch hiermit nicht erreichbar. 

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es, ein Ver- 
fahren und eine dafur erforderliche Einrichtung zu 
schaffen, bei welcher die Transportuntersatze beim Be- 30 
schicken von Lagerregalen derart gehandhabt werden, 
daB das Raumvolumen des Lagers besser ausgenutzt 
werden kann. 

ErfindungsgemaB wird diese Aufgabe durch die kenn- 
zeichnenden Merkmale des Verfahrensanspruches 1 35 
und des Einrichtungsanspruches 4 gelost 

Besonders vorteilhafte Ausbildungen der Erfindung 
sind in den davon abhangigen Anspruchen gekennzeich- 
net. 

Die Erfindung ist in den beiliegenden Zeichnungen 40 
beispielsweise dargestellt und nachfolgend beschrieben. 
Es zeigen: 

Fig. 1 eine Ansicht quer durch ein Regallager mit ei- 
ner Transfereinrichtung, 

Fig. 2 eine Seitenansicht der Transfereinrichtung, 45 

Fig. 3 eine Draufsicht von Fig. 1, 

Fig. 4 die Lagerung und Verstellvorrichtung fur die 
Teleskoparme auf der Plattform der Transfereinrich- 
tung, 

Fig. 5 eine Draufsicht von Fig. 4, 50 

Fig. 6 eine Ausfuhrungsvariante der Verstellvorrich- 
tung in Draufsicht entsprechend Fig. 5, 

Fig. 7 eine Ausfuhrungsvariante eines Transportun- 
tersatzes in perspektivischer Darsteilung, 

Fig. 8 eine Draufsicht auf die Einrichtung entspre- 55 
chend Fig. 3 bei Verwendung der Transportuntersatze 
gemaB Fig. 7, 

Fig. 9 eine Teildraufsicht entsprechend Fig. 3 mit in 
Langsrichtung einschiebbaren Transportuntersatzen 
un <* 60 

Fig. 10 eine Ausfuhrungsvariante von Fig. 9. 

Die Fig. 1, 2 und 3 zeigen eine als Regalbediengerat 
ausgebildete Transfereinrichtung 1, welche in einer Re- 
galgasse 2 zwischen beidseits davon angeordneten Re- 
galen 3 eines Lagers fur mit Waren beladener Trans- 65 
portuntersatze 4 wie z. B. Paletten — vorzugsweise Eu- 
ro-Paletten — in x-Richtung z. B. auf Schienen 5 zum 
Anfahren der einzelnen Regalreihen verschiebbar ist. 



Die Transfereinrichtung 1 weist eine Hubplattform 6 
auf, welche in vertikaler Richtung (y-Richtung) zum An- 
fahren unterschiedlich hoher Regalreihen bewegbar ist. 

Auf der Hubplattenform 6 sind zwei zueinander par- 
allel angeordnete Teleskoparme 7 angeordnet, welche 
in horizontaler Richtung (z-Richtung) nach beiden Sei- 
ten eine oder mehrere ausziehbare Schienen aufweisen. 

Wie aus den Fig. 1 und 3 ersichtlich, weisen die Tele- 
skoparme im Ausfuhrungsbeispiel zwei nach beiden 
Richtungen teleskopartig ausziehbare Schienen 8 und 9 
auf. 

Die auBeren Schienen 8 sind gemaB der in Fig. 3 ge- 
zeigten Ausf uhrung mit nach innen bzw. zueinander ge- 
richteten Mitnehmern 10 versehen. 

Die beiden Teleskoparme 7 sind auf der Hubplatt- 
form 6 in x-Richtung um einen Betrag dk verschiebbar, 
so daB beim Verschieben zueinander die Mitnehmer 10 
in eine Palette 4 eingreifen. 

Zwischen den beiden Teleskoparmen 7 weist die 
Hubplattform 6 einen Endlosforderer 11 auf, welcher 
aus zwei zueinander parallel angeordneten Forder- 
strangen 11a besteht und eine Forderwirkung in Rich- 
tung der Regale 3, das heiBt, in z-Richtung aufweist. Der 
Endlosforderer 11 ist vorzugsweise als Kettenforderer 
ausgebildet, wobei es auch ein Gurt- oder Zahnriemen- 
forderer sein kann. 

Koaxial oder seitlich verschoben (siehe Fig. 3 oder 8) 
zu den Forderstrangen 11a sind im Regal 3 Auflage- 
schienen 12 angeordnet, welche vorzugsweise fur ein 
leichtes Verschieben der Palette 4 mit einem einen ge- 
ringen Reibungsfaktor aufweisenden Belag versehen 
sind oder aus einem entsprechenden verschleiBfesten 
Material bestehen. 

Der Endlosforderer 11 ist in z-Richtung um einen 
Betrag dz verschiebbar, wodurch dieser bis an die Rega- 
le bzw. an die Auflageschienen 12 heranschiebbar ist. 

Vorzugsweise wird der Endlosforderer 11 zusammen 
mit den Teleskoparmen 7 und der Hubplattform 6 ver- 
schoben, wodurch fur die Teleskoparme 7 zusatzlich 
Fuhrungslange gewonnen wird. 

Das Verschieben der Endlosforderer bzw. der gesam- 
ten Hubplattform 6 ist erforderlich, um die vorgeschrie- 
benen Zwischenraume zwischen diesen und dem Regal 
3 fur eine storungsfreie Obergabe der Transportunter- 
satze bzw. der Paletten 4 in das Regal bzw. zurttck auf 
die Hubplattform 6 auf ein MindestmaB zu verringern. 

Die Fig. 4 und 5 zeigen die Verstellvorrichtung 20 fur 
die Teleskoparme 7 auf der Hubplattform 6. 

Die Teleskoparme 7 sind in Fuhrungen 21 in x-Rich- 
tung verschiebbar gelagert und mittels eines Verstellan- 
triebes 22 jeweils um den Betrag dx zu- bzw. voneinan- 
der verschiebbar. 

Der Verstellantrieb 22 weist einen Getriebemotor 23 
oder einen anderen Drehantrieb auf, welcher einen Ex- 
zenter 24 antreibt 

Die Teleskopgabeln 7 sind mittels Gestange 25 mit 
dem Exzenter 24 verbunden bzw. exzentrisch angelenkt, 
wobei durch die Drehbewegung des Exzenters 24 die 
Teleskoparme 7 um den Betrag dx verschoben werden. 

Das Gestange 25 kann direkt mit den Teleskoparmen 
7 verbunden sein oder wie aus Fig. 5 ersichtlich unter 
Zwischenschaltung einer Feder 26. Die Feder 26 ermog- 
licht einen zusatzlichen SchlieBweg, damit die Mitneh- 
mer 10 besser bzw. sicher eingreifen. 

Es besteht auch die Mdglichkeit, fur jeden Teleskop- 
arm 7 einen eigenen Verstellantrieb 22 vorzusehen, wo- 
bei fur eine gleichmaBige Verstellung die Drehantriebe 
23 elektrisch gekoppelt angetrieben werden. 
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Bei zwei unabhangigen Verstellantrieben kann durch 
eine entsprechende Sensorik auch eine verschobene Pa- 
lette gefunden und gerade gerichtet werden. 

Bei der in Fig. 6 gezeigten Ausfiihrungsvariante der 
Verstellvorrichtung 20 ist das Gestange 25 mit jeweils 5 
einem Langsbalken 27 verbunden, welcher uber Federn 
28 mit dem Teleskoparm 7 wirkverbunden ist. 

Die Schienen 8 und 9 der Teleskopgabeln 7 sind mit- 
tels eines nicht naher dargestellten Verschiebeantriebes 
z. B. mittels eines Getriebemotors und eines Kettenan- 10 
triebes aus- bzw. einziehbar. 

Die an den Schienen 9 angeordneten Mitnehmer 10 
(siehe Fig. 1) sind vorzugsweise als drehbar geiagerte 
Rolien ausgebildet Ihre Oberflache ist derart beschaf- 
fen, daB diese beira Druck gegen die Palette 4 eine 15 
formschliissige Verbindung eingehen. An jeder Schiene 
9 sind vier Mitnehmer 10 angeordnet, wobei jeweils die 
beiden links angeordneten Mitnehmer 10a zum Ein- 
schieben bzw. Herausziehen von Paletten in das linke 
bzw. aus dem linken Regal 3a vorgesehen sind und ent- 20 
sprechend jeweils die beiden rechts angeordneten Mit- 
nehmer 10b zum Einschieben bzw. Herausziehen von 
Paletten in das rechte bzw. aus dem rechten Regal 3b 
vorgesehen sind. 

Zum Einschieben einer Palette 4 in das Regal 3 wird 25 
zuerst die Hubplattform 6 vor das entsprechende Regal- 
fach gefahren und um den Betrag dz zum Regal 3 ver- 
schoben. Die Palette 4 wird mittels des Endlosforderers 

11 so weit verschoben, daB die Mitnehmer 10a bzw. 10b 

in die Palette 4 eingreifen konnen, was dann durch ver- 30 
schieben der Teleskoparme 7 zueinander um den Betrag 
dx erfolgt Durch Ausfahren der Schienen 8 und 9 der 
Teleskoparme 7 bei gleichzeitigem Antrieb des Endlos- 
Fdrderers 11 wird die Palette 4 auf die Auflageschienen 

12 des Regals 3 geschoben und dort allein durch Ver- 35 
schiebung der in die Palette 4 eingreifenden, formschlus- 
sig anliegenden Mitnehmer 10 mittels der Teleskopar- 
me 7 in die Lagerstellung der zweiten oder ersten Reihe 
verschoben. 

Das Herausziehen aus dem Regal erfolgt entspre- 40 
chend umgekehrt 

Durch das seitliche Fassen der Paletten und das Ver- 
schieben auf Auflageschienen in den Regal en konnen 
mindestens zwei hintereinander angeordnete Regalrei- 
hen mittels der Transfereinrichtung bedient werden, 45 
wobei die Teleskoparme nur fur die Verschiebekraft 
und fur keine Tragkrafte ausgebildet sein mttssen, wo- 
durch deren Querschnitt-Abmessung entsprechend ge- 
ring sein kann. 

Die Fig. 7 zeigt eine Ausfiihrungsvariante eines 50 
Transportuntersatzes, welcher als Transportgestell 4a 
ausgebildet ist und an Stelle von den bisher beschriebe- 
nen Paletten verwendbar ist 

Das Transportgestell 4a weist FiiBe 4b auf, welche 
wie aus Fig. 8 ersichtlich von innen durch die Mitneh- 55 
mer 10 der Teleskoparme 7 erfaBt werden. Zum Erfas- 
sen des Transportgestelles 4a werden die Teleskoparme 
7 voneinander verschoben, was mit gleichen Verstell- 
vorrichtungen 20 wie zu den Fig. 4, 5 und 6 beschrieben, 
erfolgt 60 

Das Einschieben bzw. Herausholen dieser Transport- 
gestelle 4a in die Regale 3 erfolgt gleich wie vorgangig 
zu den Fig. 1 bis 3 bereits beschrieben. 

Bei der Ausfiihrungsvariante gemaB Fig. 3 werden 
die als Paletten ausgebildeten Transportuntersatze 4 65 
quer zur Fahrtrichtung des Regalbediengerates eingela- 
gert, was wegen dem kleineren notwendigen Telesko- 
pierweg und wegen der notwendigen Auflage der ge- 
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normten Paletten (VDI Rjchtlinie 3655) sinnvoll ist 

Es sind aber Lager mit Artikelstrukturen denkbar, bei 
denen eine Langseinlagerung bessere Ausnutzungs- und 
Leistungsdaten ergibt Folgende Ausfuhrungsvarianten 
bzw. Losungen sind nachfolgend beschrieben. 

Fig. 9 zeigt das Einschieben eines Transportuntersat- 
zes 4 bzw. einer Palette von der Hubplattform 6 der 
Transfereinrichtung 1 in Langsrichtung der Palette 4 in 
das Regal. 

Hierbei greifen die Mitnehmer 10 der Teleskoparme 
7 von innen an den nachstanliegenden auBeren Klotzen 
40a der Paletten 4 an, wobei das Greifen von innen wie 
bereits zu Fig. 8 beschrieben erfolgt 

Zum Greifen der Palette ist somit ein Verschieben der 
Teleskoparme 7 voneinander um den Betrag dx erfor- 
derlich. 

Beim Ergreifen der vordersten Klotze 40a ergibt sich 
der Vorteil von kurzen Teleskop- Verschiebewegen, wo- 
bei hierfur auf der Hubplattform 6 Endlosforderer 11 
erforderlich sind. 

Im gezeigten Beispiel weist der Endlosforderer 11 
drei Forderstrange 11a auf. 

Bei der in der Fig. 10 gezeigten Ausfiihrungsvariante 
greifen die Mitnehmer 10 von innen an den mittleren 
Klotzen 40b an. 

Die Palette 4 laBt sich dadurch ganz auf die Hubplatt- 
form 6 Ziehen, wodurch kein Endlosforderer 11 erfor- 
derlich ist. Nachteilig ist, daB der Teleskop- Verschiebe- 
weg der Teleskoparme 7 groBer sein muB. 

In einer weiter nicht dargestellten Ausfiihrungsvari- 
ante greifen die Mitnehmer 10 der Teleskoparme 7 in- 
nen am mittleren Brett der Palette 4 an, welches quer 
liber die mittleren Klotze 40b verlauft 

Zum Greifen der Palette sind die Mitnehmer 10 an 
der oberen Seite der Teleskoparme 7 angeordnet 

Die Greifbewegung in y-Richtung erfolgt durch das 
Hubwerk der Hubplattform 6 um einen Betrag dy. 

Der Vorteil liegt darin, daB kein Verschiebemechanis- 
mus fur die dx-Bewegung der Teleskoparme erforder- 
lich ist und die Paletten sich ganz auf den Hubschlitten 
ziehen lassen. Es sind keine Endlosforderer 1 1 erforder- 
lich. Nachteilig ist, daB der Teleskop-Verschiebeweg 
groBer sein muB. 

Patentanspriiche 

1. Verfahren zur Handhabung von Transportunter- 
satzen mittels einer Transfereinrichtung, dadurch 
gekennzeichnet, daB jeweils mindestens ein Trans- 
portuntersatz durch seitliches Eingreifen in diesen 
in ein Regel eingeschoben bzw. aus dem Regal her- 
ausgezogen wird. 

2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Verschieben des Transportunter- 
satzes durch eine formschliissige Anlage erfolgt. 

3. Verfahren nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB jeweils zwei Transportuntersat- 
ze auf einer Ebene hintereinander in das Regal pla- 
ziert werden konnen, indem sie nacheinander ein- 
geschoben bzw. herausgezogen werden. 

4. Einrichtung zur Durchfuhrung des Verfahrens 
nach einem der Anspriiche I bis 3 mit einer Trans- 
fereinrichtung, welche zwei ausfahrbare Teleskop- 
arme auf einer Hubplattform aufweist, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB jeder Teleskoparm (7) Mitneh- 
mer (10) aufweist und daB die zueinander parallel 
verlaufenden Teleskoparme (7) zueinander bzw. 
voneinander verschiebbar sind. 
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5. Einrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Teleskoparme (7) mittels minde- 
stens eines Verstellantriebes (22) verschiebbar sind. 

6. Einrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Verstellantrieb (22) antreibbare 5 
Exzenter (24) aufweist, und daB die Teleskoparme 
(7) mittels Gestange (25) mit den Exzentern (24) 
verbunden sind. 

7. Einrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das an den Exzentern (24) angelenkte 10 
Gestange (25) unter Zwischenschaltung von Fe- 
dern (26, 28) mit den Teleskoparmen (7) verbunden 
ist 

8. Einrichtung nach einem der Anspruche 5 bis 7, 
dadurch gekennzeichnet, daB fQr jeden Teleskop- 15 
arm (7) ein Verstellantrieb (22) angeordnet ist 

9. Einrichtung nach Anspruch 8, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die beiden Verstellantriebe (22) mit- 
tels Sensoren gesteuert und geregelt werden. 

10. Einrichtung nach einem der Anspruche 4 bis 9, 20 
dadurch gekennzeichnet, daB jeder Teleskoparm 
(7) eine oder mehrere ausschiebbare Schienen (8, 9) 
aufweist, wobei die Mitnehmer (10) an den auBeren 
Schienen (9) angeordnet sind. 

1 1. Einrichtung nach Anspruch 10, dadurch gekenn- 25 
zeichnet, daB die Schienen (8, 9) mittels eines hy- 
draulischen, pneumatischen oder elektrischen Ver- 
schiebeantriebes ausschiebbar sind. 

12. Einrichtung nach einem der Anspruche 4 bis 11, 
dadurch gekennzeichnet, daB zwischen den Tele- 30 
skoparmen (7) auf der Hubplattform (6) der Trans- 
fereinrichtung (1) Endlosforderer (11) angeordnet 
sind. 

13. Einrichtung nach Anspruch 12, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Hubplattform (6) mit den Tele- 35 
skoparmen (7) und dem Endlosforderer (11) in 
Richtung des Regals (3) um einen Betrag dz ver- 
schiebbar ausgebildet ist. 
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